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1. WSTEP

1.1. Podstawa opracowania specyfikacji technicznej ( S.0)

Podstaw opracowania S.T. jest projekt instalacji elektrygzwewrgtrznej projektowanej
przebudowy, dobudowy schodéw zesvanych i zmiany sposobuytkowania budynku
Ochotniczej Stray Pazarnej na budynekayteczndci publicznej w Nowym Kawczynie,
na dziatkach nr ewid. 76/2, 77/2, 77/3.

Przedmiotem niniejszej S.Ta wymagania dotycge wykonania i odbioru nagujacych
robot:

a — modernizacja instalacji elektrycznej na pagerz

b — demontaopraw dwietleniowych na pitrze

¢ — czsciowy demonta instalacji elektrycznej na ¢rze

¢ — wykonanie wewgtrznej linii zasilajcej i rozdzielnicy na pirze

d — wykonanie nowej instalacji elektrycznej natgae

e — monta osprztu elektrycznego i oprawswietleniowych w catym budynku

f — modernizacja instalacji odgromowej catego budayn

g — wykonanie bada, pomiaréw i dokumentacji powykonawczej ey wymienionych

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako d@nirprzetargowy i kontraktowy
przy realizacji wyej wymienionych robot.

1.2.Zakres opracowania

Niniejsza Specyfikacja Techniczna obejmuje wykaie rob6t wymienionych
w przedmiarach robat.

Specyfikacje Techniczne zgodnegzszasadami ustawy ,Prawo Zamowieublicznych”
i uwzgledniaja normy pastwowe, instrukcje i przepisy stogog s¢ do robot.

Roboty wymienione w pkt. 1 wedtug WspolnegovBitka Zamowié (CPV) oznaczone
sa kodem 4531 — roboty instalacyjne elektryczne.

2. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

2.1.0gdblne wymagania dotycgce robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robot oraz ich zgodito
z przedmiarem roba6t i poleceniami Inwestora.

2.2.Przekazanie placu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w umowie przeka wykonawcy Plac Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganiami uzgodnieniami pramniadministracyjnymi, przedmiarem
robét i Specyfikag Technicza.

2.3.Dokumentacja Powykonawcza
Wykonawca zobowgzany jest do wykonania dokumentacji powykonawcx&szty
wykonania dokumentacji powykonawczej w ca@icobchzaja Wykonawe.
2.4.Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej, hcznie
Z utrzymaniem wymaganego sprawnego dprprzeciwpagarowego. Materiaty tatwopalne
beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed
dostpem o0sdb trzecich.



2.5.Ochrona witasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheanstalacji i uradzex pozostajcych na obiekcie oraz
ponosi peta odpowiedzialné za organizagjplacu budowy ,utrzymanie przekazanego terenu.
2.6. Bezpieczaéstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawacalbie przestrzed@agprzepisow dotycaych
bezpieczéstwa i higieny pracy. Wykonawca ma obarek zadbé, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szikogih dla zdrowia oraz nie
spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych.

2.7.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrezrealizowanych robét i za wszelkie materiaty
oraz uradzenia aywane do robot od daty rozpacia realizacji do daty odbioru koowego
robét. Wykonawca drizie utrzymywa roboty do czasu odbioru koowego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elety byty
w zadawalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioficéwego.

2.8. Stosowanie si prawa innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktdaevsjakikolwiek sposob zwzane
z robotami i ledzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyaw, przepisow
i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2.9. Materiaty

2.9.1. Stosowanie materialow

Wykonawca do wykonania zadania powinien stosowateriaty ktére posiadaj

- certyfikat na znak bezpieazstwa wskazujcy, ze zapewniono zgodtddz kryteriami
technicznymi oki&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiaciwych przepiséw i dokumentow technicznych

- deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéri z aprobat techniczn, dla ktérych nie
ustalono Polskiej Normy

- atesty iswiadectwa badapozwalajce na stwierdzenie wdeiwego zastosowania
materiatow

2.9.2. Przechowywanie i sktadowanie i materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowanemabtedo czasu, gdydola potrzebne
na budowie, bylty zabezpieczone przed zanieczysmmezachowaty swaj jakasé
i wkasciwos¢ do robot oraz byty dogbne do kontroli Inwestora.

Wszelkie materialy i ugtlzenia zastosowane w przedmiaractzmaozastpi¢ rownowanymi
stosujc te same parametry techniczne i wymagania funlatj@npoparte certyfikatami,
swiadectwami dopuszczenia, atestami w zabéci od wymagé wynikajacych z odpowiednich
przepisow

2.10Sprzet

Wykonawca jest zoboazany do uywania jedynie takiego spgai, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonania robot. Spet, bedacy wiasndcia Wykonawcy
lub wynagty do wykonania rob6t, ma bytrzymany w dobrym stanie technicznym
i gotowasci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami
dotyczcymi wzytkownika



2.11Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ralgddnie z umoworaz za jakét
stosowanych materiatow i wykonywanych robot, zadrgéé z ST, harmonogramem robot
oraz poleceniami Inspektora. Ngsstwa jakiegokolwiek kldu w robotach spowodowanego
przez Wykonawe zostam poprawione przez Wykonawoa wiasny koszt. Polecenia
Inspektora bda wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawgcpod graba zatrzymania robot.

2.12Kontrola jako sci robot.

2.12.1 Zasady kontroli jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakdéci materiatdbw. Zapewni on
odpowiedni system kontroli, personel, spirzaopatrzenie i wszystkie adzenia i przyrzady
niezledne do pobierania prébek badgomiarow materiatdw oraz roboét. Inspektoreo
zazadat od Wykonawcy przeprowadzenie bada celu zademonstrowanize poziom ich
wykonania jest zadawalay. Wykonawca kdzie przeprowadzgpomiary i badania
materiatéw i robét z estotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie
Z wymaganiami i normami.

2.12.2Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarygtta prowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST faale
stosowé wytyczne krajowe lub inne procedury zaakceptowauzez inspektora. Przed
przystpieniem badai pomiarow Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzajiejscu
i terminie badania. Wyniki pomiaréw i bads/ykonawca przedstawi naspiie w formie
protokotu do akceptacji Inspektora.

2.130dbiory

2.13.1.0dbior czesciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonania robot. Odbiorazesciowego
robo6t dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ka@pwym.

2.13.20dbior koncowy

Odbior kacowy polega na finalnej ocenie wykonania robot wiesdieniu do ich jakei,
ilosci i wartasci. Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotow®do odbioru kécowego
stwierdzona przez Wykonawevpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na gnie o tym fakcie Inspektora. Odbior dapwy robdt nagpi
w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez Inspektora
zakaczenia rob6t i przycia dokumentoéw wymienionych pamj. Odbioru kacowego robot
dokona komisja wyznaczona przez zamayc@fjo W obecriei Inspektora i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jadaowe] na podstawie przedionych
dokumentow, wynikow bada pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodciovykonania robot
z przedmiarem i ST. W toku koowego odbioru komisja zapozna siprotokotami rob6t
zanikowych i ulegaicych zakryciu oraz robo6t uzupetrjaych i poprawkowych.
W przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t poprawgch i uzupetniajcych, komisja
przerwie swoje czynrigi i ustali nowy termin odbioru Kmowego. W przypadku stwierdzenia
przez komisi, ze jakad¢ wykonanych robot w poszczegoélinych rodzajach rolEnacznie
odbiega od wymaganej w ST z uwadhieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu



na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésh®o, komisja dokona pairen, oceniagc
pomniejszon wartag¢ wykonanych robét w stosunku do wymagazyjetych
w dokumentach umowy.

2.13.3Dokumenty do odbioru kaicowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiortickaego robot jest Protokot
Koncowego Odbioru Robot spadzony wg wzoru ustalonego przez zamagdgago.
Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobagany przygotowanastpujace dokumenty:
- Dokumentaegj Powykonawcz
- Wyniki pomiarow kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych
- Protokoty z pomiaréw, badd sprawdzenia instalacji elektrycznej tj.: insigl ochrony
przeciwporaeniowej, rezystancji izolacji obwodow NN i kabliytscznikow
réznicowopadowych
Deklaracje zgodnii lub certyfikaty i atesty zgoddoi zabudowanych materiatow
W przypadku, gdy wg komisji, dokumenty odbioru hégela przygotowane do odbioru
koncowego komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny termin odbioru
koncowego robot.

2.13.40dbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonamptidt zwhzanych z usuitciem wad

i usterek stwierdzonych przy odbiorzenkowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekturakcie
trwania okresu gwarancyjnego Zamaweyj maze dokona przeghdu gwarancyjnego
o ktérym kedzie powiadamiat pisemnie Wykonagvc

3. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

3.1. Wymagania ogolne

Wszystkie roboty elektryczne wykoha oparciu o projekt budowlany instalacji elektrgey
wewrgtrznejbudynku przedszkola.

Po zakaczeniu robét naley wykona dokumentag powykonawca oraz pomiary proby
techniczne oraz spaydzi¢ protokoty z pomiarow.

3.2. Wymagania szczego6towe

3.2.1Demontaz opraw oswietleniowych, wylacznikéw i gniazd

Odhczenie przewoddw zasitggych w rozdzielnicy

Rozmontowanie demontowanego ogfuzoprawa, wydcznik, gniazdko)
Odhczenie przewodow zasitajych przy osprecie

Wymontowanie ospegu

Zabezpieczenie opraw, vagznikow i gniazd nadagych seé do ponownegoycia

3.2.2Demontaz istniejacej rozdzielnicy ,RB4” na pigtrze

- Odhkczenie przewodu zasitgiego w rozdzielnicy na parterze
- Zdjecie frontowej obudowy rozdzielnicy

Odhczenie przewodow przy zabezpieczeniach

Demonta osprztu z rozdzielnicy

Wymontowanie obudowy zZgiany

Zabezpieczenie ospitz nadagcego st do ponownegoaycia



3.2.3Demontaz istniejacych obwodow elektrycznych na pitrze

Odhkczenie w rozdzielnicy demontowanego obwodu
Rozhczanie przewoddw w puszkach

Demonta przewodow

Zabezpieczenie przewodow naggich sé do ponownegoaycia

3.2.4Montaz rozdzielnic wtynkowych ,P.poz” i ,RB4”

- Odmierzanie i trasowanie

- Wykucie wreki

- Zamocowanie rozdzielnicy

- Wyposaenie rozdzielnicy zgodnie ze schematem instaléekite/cznej
- Podhczenie i oznaczenie przewodow

- Opisanie rozdzielnicy

- Zamocowanie obudowy

- Oznaczenie obudowy

3.2.5Modernizacja istniejacych rozdzielnic ,RB1" i ,RB2/3”

- Wymontowanie licznikéw energii elektrycznej

- Wymontowanie zabezpieaz@rzeznaczonych do wymiany

- Wyposaenie rozdzielnicy zgodnie ze schematem instaléekite/cznej
- Podhczenie i oznaczenie przewodow

- Opisanie rozdzielnicy

- Zamocowanie obudowy

- Oznaczenie obudowy

3.2.6 Wykonanie wewretrznej linii zasilaj acej pigtra

- Wykonanie przepustéw rurowych przeany i stropy
Wykucie bruzd

Utozenie i umocowanie rur nigianie i w przepustach
Sprawdzenie, odmierzenie i gcie przewodu
Utozenie i umocowanie przewodu

Podhczenie przewodu w rozdzielnicach

3.2.7Montaz elektroinstalacyjnych korytek stalowych nad stropen pietra

Trasowanie

Odmierzanie i dopasowanie korytek
Zamontowanie uchwytow dadigarow dachowych
Zamocowanie korytek za pomypgub
Zmontowanie pozostatych elementéwzonych

3.2.8Montaz elektroinstalacyjnych korytek PCV w pomieszczeniat OSP

Trasowanie

Odmierzanie i dopasowanie korytek

Zamontowanie kotkow rozporowych

Zamocowanie korytek za pompakretow

Zmontowanie pozostatych element&wzonych i pokryw

3.2.9Montaz zestawow sitowych natynkowych

- Przygotowanie zestawu do mania
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- Demonta istniepcego gniazda (w przypadku wymiany na zestaw)
- Odmierzanie i trasowanie

- Zamontowanie kotkdéw rozporowych

- Zamocowanie zestawu za poraedkretow

- Podhczenie przewodow

- Zlozenie zestawu

- Sprawdzenie prawidtowgoi polaczen

3.2.10Montaz przewodow uktadanych w korytkach

- Wykonanie przepustéw rurowych prz&any i stropy
- Rozwinkcie, sprawdzenie i odmierzenie przewodow
- Ulozenie i mocowanie przewodow w korytkach

3.2.11Montaz przewoddéw uktadanych n/t

Mocowanie uchwytow

Wykonanie przepustow rurowych prz&zany i stropy
Rozwinkcie, sprawdzenie i odmierzenie przewodow
Utozenie i umocowanie przewodéw do pagio

3.2.12Montaz przewodow uktadanych p/t

- Wykucie bruzd

- Wykonanie przepustéw rurowych prz&any i stropy
- Rozwinkcie, sprawdzenie i odmierzenie przewodow
- Ulozenie i umocowanie przewodow do paiHo

3.2.13Montaz puszek kaicowych (pod gniazda 230V i wyczniki)

- Wykonanie wrki pod puszk
- Umocowanie puszki
- Wprowadzenie i sprawdzenie przewodow

3.2.14Montaz puszek rozga¢znych

- Wykonanie wrki pod puszk

- Umocowanie puszki

- Podhczenie i sprawdzenie przewodow
- Oznaczenie przewoddéw

3.2.15Montaz wytacznikdw

Przygotowaniealcznika (wyhcznik, przeacznik) do montau
Podhczenie przewodow

Zamocowaniegcznika do puszki montawej
Sprawdzenie prawidtovéoi polaczen

Ztozenie hcznika

3.2.16 Montaz gniazd wtyczkowych

Przygotowanie gniazda do monta
Podhczenie przewodéw
Przymocowanie gniazda
Sprawdzenie prawidiovsoi polaczen
Ztozenie gniazda



3.2.17Montaz opraw oswietleniowych

Odmierzanie i trasowanie

Zamocowanie kotkow rozporowych

Przygotowanie oprawy do mouta

Sprawdzenie dziatania oprawy

Zamocowanie oprawy

Podhczenie przewodéw

Wyposaenie opraw wswietlowki, zarowki, klosze itp.

3.2.18 Wykonanie uziemienia w kottowni

Trasowanie

Zamontowanie kotkow rozporowych

Odmierzenie i ugcie bednarki do wykonania uziemienia

Wykonanie przepustéw rurowych przezany

Utozenie i umocowanie bednarki

Pohczenie wszystkich odcinkéw bednarki uziomaznikami skecajacymi
Sprawdzenie patzen

3.2.19Prace przy istniejacej instalacji odgromowej

Demonta uchwytéw (podpérek) zwodoéw poziomych przed wymian
pokrycia dachowego

Montaz uchwytéw (podporek) zwoddw poziomych po wymianie
pokrycia dachowego

Poprawienie naggu zwodow poziomych

Montaz przewoddw uziemiagych kominy (odmierzenie drutu, zamocowanie

do zwodu poziomego i do komina)
Zamocowanie przewodow uziemjeych i wprowadzenie do puszek

3.2.20Modernizacja uziemienia anteny

Demonta istniepcego uziemienia

Przymocowanie rur ostonowych i puszki na za&isktrolny
Wprowadzenie przewoddw uziemieych do rur ostonowych
Podhczenie przewoddw uziemiggych w puszce i przy antenie

3.2.21 Pomiary i proby techniczne

Ogkdziny dost¢pnych czsci instalacji ochrony przeciwpataniowej
Badanie, pomiar i sprawdzenie dziataniaagghikdw r@nicowopadowych.
Sprawdzenie i pomiar rezystancji izolacji poszétegch obwoddéw N/N
Sprawdzenie i pomiar impedanciitl zwarcia

Pomiar rezystancji uziemienia

Pomiar nagzenia gwietlenia

Sporadzenie protokotéw z pomiaréw



