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Oswiadczenie

Zgodnie z art. 20 ust.4 Prawa Budowlanego oswiadczam, ze opracowana na zlecenie gminy
Nowy Kaweczyn dokumentacja :

Uproszczony Projekt Wykonawczy remontu drogi dojazdowej do gruntéw rolnych
Kazimierzow — Zglinna Mata jest wykonany zgodnie z zawarta umowa oraz zgodnie z
obowiazujacymi przepisami techniczno - budowlanymi, wytycznymi projektowania,
obowiazujacymi normami i zasadami wiedzy technicznej i jest kompletny z punktu widzenia
celu, ktéremu ma stuzyc¢.



Opis techniczny

do projektu remontu drogi dojazdowej do gruntéw rolnych Kazimierzéw — Zglinna Mata.

I.Podstawa opracowania

o Rozporzadzenie MTiGM z dnia 2.03.1999 w sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie,

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegdétowego
zakresu i formy projektu budowlanego,

o Ogdlne specyfikacje techniczne /opracowane przez GDDP w Wa-wie,
o Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych,
o mapa ewidencyjna w skali 1:5000,

o pomiary uzupetniajace w terenie,

o dane wyjsciowe do projektu ustalone przez Inwestora,

o zlecenie gminy Kowiesy

I1. Opis stanu istniejacego

Projektowana do remontu droga potozona jest na terenie wsi Kazimierzow dzialka nr 37 o
szerokosci pasa drogowego 4m oraz na terenie wsi Zglinna Mata nr dziatek: 1071 118/2 o
szerokosci pasa 3m.

W stanie istniejacym droga ma nawierzchni¢ gruntowa, potozona ponizej przylegtego terenu
co powoduje , ze sptywajace wody opadowe nawilgacajac nawierzchni¢ czynia ja trudno
przejezdna.

Droga zlokalizowana jest w terenie niezabudowanym wsrdd upraw rolnych i sadowniczych.
W podtozu wystepuja piaski drobne i pylaste co kwalifikuje je w kategorii nosnosci jako G2.
Odcinek ten taczy dwie drogi o nawierzchni bitumicznej przebiegajacy przez w/w wsie.

Znajdujaca sig po lewej stronie drogi linia energetyczna zlokalizowana jest poza pasem
drogowym. Dla tego obszaru brak jest mapy zasadniczej i dlatego wykorzystano mapg
ewidencyjna.



II1. Opis stanu projektowanego.

Projektowane rozwiazanie sytuacyjne miesci si¢ w granicach pasa drogowego.

W ramach rob6t ziemnych nalezy wykona¢ profilowanie istniejacej warstwy jezdnej tj.
scigcie wypuktosci i zasypanie zaglebien oraz zaggszczenie do wymaganego (dla dna koryta)
wskaznika Is =1,00

Luki poziome zachowane po dotychczasowym $ladzie bez zastosowania poszerzen.

Szerokos¢ nawierzchni 3m, na odcinku od 0 do 275m przy szerokosci pasa drogowego 4m
wykona¢ pobocza z gruntu rodzimego po 0,5m ze spadkami 6%. Na tukach spadki
jednostronne po 3%.

Rozwigzanie wysokosciowe poczatku 1 konca odcinka dowiaza¢ do istniejacych nawierzchni
bitumicznych drég gminnych.

Z uwagi na brak terenu dla wykonania rowéw, odwodnienie nawierzchni odbywac si¢ bedzie
poprzez zastosowane spadki poprzeczne.

Remont drogi polega¢ bedzie na wykonaniu dolnej warstwy podbudowy z kruszywa
naturalnego (min. piasek gruboziarnisty) oraz nawierzchni z destruktu bitumicznego, grubosci
warstw po 15cm.

Przed rozpoczgciem robdt nalezy wznowic granice pasa drogowego.

Technologig robdt oraz wymagania odnosnie materiatow zawieraja STWiOR.



SPECYFIKAGJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Remontu drogi dojazdowej do gruntéw rolnych Kazimierzéw —
Zglinna Mata

gam. Nowy Kaweczyn

SPIS TRESCI

D.01.01.01. Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow wysokosciowych
D.04.01.01. Profilowanie i zageszczenie podioza
D.1. Podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

Nawierzchnie z destruktu bitumicznego



D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.00. ODTWORZENIE TRASY W TERENIE ] .
D.01.01.01. ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (STWiOR)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wyznaczeniem osi trasy, krawedzi projektowanych nawierzchni i ich punktow
wysokosciowych, dla remontu drogi dojazdowej do gruntéw rolnych Kazimierzéw — Zglinna Mata gm.
Nowy Kaweczyn.

1.2. Zakres stosowania STWiOR

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru roboét jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wyznaczenie

a) osijezdni,

b) krawedzi jezdni,

d) roboczych punktéw wysokosciowych,

e) tukéw.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i kohcowy punkt
trasy.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWIOR sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i definicjami podanymi w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowg, STWIOR

i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w STWIOR
DM.00.00.00. ,Wymagania ogoélne”.

2. Materiaty
2.1.Warunki ogdlne stosowania materiatow
Warunki og6lne stosowania materiatéw podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania

ogolne”.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi do wykonania wyznaczenia osi trasy i punktéw wysokosciowych moga by¢:
- stupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rury metalowe,

badz inne materiaty akceptowane przez Inspektora nadzoru.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne warunki stosowania sprzetu

Sprzet powinien odpowiadac¢ pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom okreslonym w STWIOR
DM.00.00.00. ,Wymagania ogélne”.



3.2. Dobor sprzetu

Do wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych moga by¢ uzywane:

- teodolity,

- niwelatory,

- tyczki, faty, tasmy stalowe

lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora nadzoru.

W/w sprzet musi gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru zgodnie z niniejszg
STWIOR.

4. Transport
4.1. Ogolne warunki transportu
Ogdlne warunki transportu podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogéine”.

4.2. Wybor srodkow transportu

Srodkiem transportowym dla sprzetu i materiatéw jest samochod dostawczy lub inny gwarantujacy
przewozenie sprzetu i materiatbw w sposéb uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne warunki wykonywania roboét

Ogdlne warunki wykonywania rob6t podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogdine”.

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Gtéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii (G.U.G. i K.). Prace pomiarowe powinny byé wykonywane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa ewentualnych niezgodnosci wykonanych prac
z Dokumentacjg Projektowa, STWIOR i poleceniami Inspektora nadzoru.

Wszelkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw i tyczenia przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone i utrzymanie wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Punkty zniszczone wskutek zaniedbania Wykonawcy bedg
odtworzone na jego koszt.

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy lokalizacje i wspotrzedne reperow.

5.2.Zakres robot

5.2.1. Wyznaczenie krawedzi

Tyczenie krawedzi nalezy wykonaé zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. Krawedzie powinny by¢
wyznaczona w punktach gtéwnych i posrednich w odlegtosciach nie wigkszych niz co 25 m.
Wyznaczone punkty na osi nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz o 3 cm w stosunku do
projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1cm

w stosunku do projektowanych rzednych.

5.2.2. Robocze punkty wysokosciowe

W przypadku wystapienia takiej potrzeby Wykonawca wyznaczy robocze punkty wysokosciowe.
Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami rob6t w postaci stupkéw betonowych, w sposéb
wykluczajacy osiadanie. Powinny by¢ wyposazone w tablice zawierajace okreslenie nazwy reperu
i jego rzednej wysokosciowej. Rzedne ich wyznaczy¢ z doktadno$cig do 0,5 cm.

6. Kontrola jakosci robét.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania og6lne”.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii (G.U.G. i K.) z doktadnosciami tyczenia podanymi w punkcie 5 oraz
w specyfikacjach opisujacych dany asortyment robét.

6.2. Sprawdzenie robot pomiarowych

Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinno byé przeprowadzone wg nastepujacych zasad:

a) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci modernizowanego
odcinka.

7. Obmiar robét
Ogbélne zasady obmiaru podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogélne”.



Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo wykonanych
prac, nie zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

8. Odbiér robot

Odbiér robot powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w STWIOR
DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- dostarczenie materiatow i sprzetu,

- wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy, granic roboét i punktow wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- wyznaczenie tukow,

- ewentualne odtworzenie uszkodzonych punktow,

- wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu robét, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona, utrzymanie punktéw pomiarowych,

- prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

- odwiezienie sprzetu po zakonczeniu robot,

- inwentaryzacje powykonawcza robot.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru po sprawdzeniu prawidtowosci wykonania robo6t i na podstawie
szkicéw i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére przedktada
Inspektorowi nadzoru Wykonawca.

9. Przepisy zwigzane

9.1. Normy

PN-N-99310:1973 Geodezja. Pomiary realizacyjne. Nazwy i okreslenia.

PN-N-02251:1987 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminologia.

9.2. Inne materialy:

Instrukcja techniczna O-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych. G.U.G. i K. 1979,
zmiana 1983.

Instrukcja techniczna O-2. Ogdlne zasady opracowania map do celéw geodezyjnych. G.U.G. i K.
1979, zmiana 1983.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.
G.U.G.i K. 1992.

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna. G.U.G. i K., 1979, zmiana 1983.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, G.U.G. i K., 1980, zmiana 1983.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. G.U.G. i K. 1980.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. G.U.G. i K., 1979, zmiana 1983.

Instrukcja o ewidencji, inwentaryzacji, przegladach, konserwacji i odtwarzania znakéw punktow
geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych. G.U.G. i K. 1973, zmiana 1983.

Ustawa z dnia 17.05.1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (j.t. Dz. U. z 2000r. Nr 100, poz.
1086 z pbézniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15.05.1990 r. w sprawie
szczegobtowych zasad i trybu zgtaszania prac geodezyjnych i kartograficznych oraz przekazywania
materiatéw i informacji powstatych w wyniku tych prac do panstwowego zasobu geodezyjnego

i kartograficznego (Dz. U. Nr 33, poz. 195).

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 16.07.2001r. w sprawie
zgtaszania prac geodezyjnych i kartograficznych, ewidencjonowania systeméw i przechowywania kopii
zabezpieczajgcych bazy danych, a takze ogélnych warunkéw umow o udostepnianie tych baz (Dz.U.
Nr 78, poz. 837).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24.03.1999r. w sprawie
standardéw technicznych dotyczacych geodezji, kartografii oraz krajowego systemu informacji o
terenie (Dz.U. Nr 30, poz.297).

OST D-01.00.00. Roboty przygotowawcze. G.D.D.P. Warszawa
1998.




D.04.00.00. PODBUDOWY

D.04.01.00. DOLNE WARSTWY PODBUDOWY ]
D.04.01.01. PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODLOZA

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (STWiOR)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z remontem drogi dojazdowej do gruntéw rolnych Kazimierzéw — Zglinna Mata gm. Nowy
Kaweczyn, w zwigzku z profilowaniem i zageszczaniem podfoza.

1.2. Zakres stosowania STWiIiOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t zwigzanych z
profilowaniem i zageszczeniem istniejacej nawierzchni gruntowe;j.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowg, STWIOR

i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w STWIOR
DM.00.00.00. ,Wymagania ogélne”.

2. Materiaty
Nie dotyczy.

3. Sprzet
3.1.0gdlIne warunki stosowania sprzetu
Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

3.2.Dobor sprzetu

Do wykonania, profilowania i zageszczania koryta nalezy stosowac:

- sprzet mechaniczny dostosowany do szerokosci profilowanego podtoza,

- drobny sprzet reczny do profilowania recznego, w miejscach gdzie inny sprzet nie moze mie¢
zastosowania,

- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wielkosci zageszczanej powierzchni,

lub inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

4. Transport
4.1.0g6Ine warunki transportu
Ogélne warunki transportu podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogdine”.

4.2. Wybor srodkéw transportu

Wybor srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkéw
transportu powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu uzywanego do wykonywania
koryta.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogodlne warunki wykonywania robot
Ogolne warunki wykonywania rob6t podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogéine”.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Profilowanie podioza
Przed przystgpieniem do tej czynnosci podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich

zanieczyszczen. Nalezy usuna¢ btoto



i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoceniu. Nastepnie nalezy profilowac podtoze do
odpowiednich spadkéw poprzecznych

i podtuznych zaaprobowanych przez Inspektora nadzoru.

Ewentualne zanizenie poziomu w podfozu przewidzianym do profilowania Wykonawca naprawi przez
spulchnienie podtoza na gtebokos¢ zaakceptowang przez Inspektora nadzoru, uzupetnienie gruntem
spetniajacym wymagania dla gérnej strefy korpusu w ilosci niezbednej i zagesci zgodnie z wymogami
niniejszej STWIOR.

5.2.2. Zageszczanie podioza

Zageszczanie podfoza nalezy rozpocza¢ bezposrednio po profilowaniu. Czynnosc tg nalezy wykonac
walcami, ubijakami mechanicznymi lub innym sprzetem zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru,
zachowujac optymalng wilgotnos$¢ zageszczanego gruntu.

Uktadnie kolejnych warstw konstrukcji powinno nastgpi¢ bezposrednio po zakonczeniu prac
zwigzanych z profilowaniem

i zageszczaniem podtoza.

6. Obmiar robot.

Jednostka obmiaru jest 1m? (metr kwadratowy) wyprofilowanego i zageszczonego
podtoza.

Obmiar nie moze obejmowac zadnych powierzchni i diugosci niezaakceptowanych na pismie przez
Inspektora nadzoru.

7. Odbiér
Odbidr wyprofilowanego i zageszczonego koryta dokonywany jest na zasadach odbioru robét
opisanych w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania og6Ine”.

8. Podstawa ptatnosci

Ptatnos$¢ powinna nastapi¢ zgodnie ze STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogdlne” na podstawie
jednostek obmiarowych wg punktu 6, zgodnie z obmiarem i oceng jakosci.

Cena wykonanych rob6t obejmuije:

- prace pomiarowe, zabezpieczenie dojazdu stuzb specjalnych i dojs¢ do posesji, roboty
przygotowawcze, sprowadzenie sprzetu,

- oznakowanie robdét,

- wyznaczenie granicy robét,

- profilowanie dna wykopu,

- zageszczenie powierzchni wykopu,

- wykonanie zabezpieczen skrzyzowan wykopow z urzadzeniami podziemnymi,

- uporzadkowanie terenu robot, odwiezienie sprzetu.

D.1. PODBUDOWY Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. Wstep
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robo6t (STWiOR)



Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie, w
zwigzku z remontem drogi dojazdowej do gruntéw rolnych Kazimierzow — Zglinna Mata gm. Nowy
Kaweczyn.

1.2. Zakres stosowania STWiIiOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robo6t zwigzanych z wykonaniem:

- podbudowy z kruszyw naturalnych stabilizowanych mechanicznie gr. 15 cm, wg Dokumentacji
Technicznej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIOR sg zgodne z obowigzujacymi normami i specyfikacjg
STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWIOR i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogélne wymagania podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogdine”.

2. Materiaty

2.1.Warunki ogdlne stosowania materiatow
Warunki ogdine stosowania materiatéw podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogélne”.

2.2.Stosowane materiaty

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by¢ pospédtka lub mieszanka piasku i zwiru z dodatkiem kruszywa tamanego. Kruszywo
tamane moze pochodzi¢ z przekruszenia ziarn zwiru lub kamieni narzutowych albo surowca skalnego.

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Kruszywo naturalne powinno znajdowac sie w granicach sktadu 1 — 3, okreslonego na wykresie:
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2.2.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w tabeli, kolumna — kruszywa naturalne:



2.2.3. Woda

Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250.
Stosowanie wody z wodociagu nie wymaga badan.
3. Sprzet

3.1.Warunki ogoine stosowania sprzetu
Warunki og6lne stosowania sprzetu podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogélne”.

3.2.Dobor sprzetu

Do wykonania robét mozna uzywac sprzetu:

- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzgdzenia dozujgce wode,

- sprzet mechaniczny do rozktadania kruszywa dostosowany do wielkosci koryt,

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania i inne w zaleznosci od
potrzeb oraz ubijaki mechaniczne do zastosowania w miejscach trudno dostepnych dla innego
sprzetu,



- inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora nadzoru .

4. Transport
4.1.Warunki ogoélne transportu

Warunki og6lne transportu podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogdélne”.

4.2.Dobor srodkow transportu

4.2.1.Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywac sie w sposdb przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.

4.2.2.Transport wody
Woda moze by¢ dostarczana cysternami.

5. Wykonanie robot

5.1.0g6Ine warunki wykonania robot
Ogdlne warunki wykonania rob4t podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogéine”.

5.2.Zakres wykonywanych robét

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowana krzywg uziarnienia i wilgotnosci
optymalnej rozktadac warstwg

0 jednakowej grubosci, taka aby jej ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci
projektowanej w Dokumentacji Projektowej. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposéb
zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych; zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa. Podbudowe nalezy zagesci¢ przez watowanie.

Wilgotnosc¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg
+1 % i -2 %.

Materiat nadmiernie nawilgocony powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢
zwilzona okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

5.3.Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat podbudowe dla ruchu budowlanego, to jest
zobowigzany naprawi¢ wszelkie szkody, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw obcigza
Wykonawce.

6. Kontrola jakosci robot.
6.1.0go6Ine zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania og6lne”.

6.2.Kontrola jakosci wykonania robot
Kontrola powinna przebiega¢ zgodnie ze STWIOR i dotyczy¢ prawidtowosci wykonywania
poszczegdblinych elementdw, zgodnosci robét z Dokumentacjg Projektowa i ST.

6.2.1. Wymagania dotyczace cech geometrycznych wykonanej warstwy nawierzchni:

- grubosc z tolerancjg po zageszczeniu + 1,5 cm. Suma dozwolonych odchylen warstw
konstrukcyjnych nie moze negatywnie oddziatywac na konstrukcje nawierzchni jako cato$ci
oraz na jej trwatosc.

- réwnos¢ podtuzna - do 20 mm, (mierzona tatg 4-metrowg lub planografem),

- réwnosé poprzeczna - do 20 mm, (mierzona fatag i poziomica),

- spadek poprzeczny - tolerancja do +0,5 %,

- odchylenie od projektowanej osi drogi - do +5 cm.



Poziom jakosci wykonanej podbudowy nalezy uznaé¢ za zgodny z wymaganiami niniejszej STWIOR,
jezeli wszystkie wyniki badan spetniajg wymagania podane wyzej. W przypadku stwierdzenia uchybien
w wykonaniu, Inspektor nadzoru zaleca wykonanie poprawek i okresla termin ich wykonania.

6.2.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wieksze odchylenia od okreslonych w pkt. 6.2.1.
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtérne zageszczenie.

7. Obmiar robét.

Jednostkg obmiaru jest 1m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy podbudowy gr. 15 cm na
podstawie pomiaru w terenie. Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac
jakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchni nie wykazanych w Dokumentaciji Projektowej lub
nie zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

8. Odbiér robot

Odbidr podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie dokonywany jest na zasadach odbioru
robét opisanych w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogéine”.

Inspektor nadzoru oceni wyniki badan i pomiaréw przedtozone przez Wykonawce zgodnie z punktem
6.

9. Podstawa ptatnosci

Ptatnos¢ powinna nastapi¢ zgodnie ze STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogdlne” na podstawie
jednostek obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robét.
Cena wykonania czynnosci obejmuije:

- prace pomiarowe, oznakowanie robot,

- sprawdzenie podtoza, oczyszczenie,
- dostarczenie sprzetu i materiatéw na miejsce wbudowania,
- przygotowanie mieszanki,
- roztozenie warstwami zgodnie z zatozong grubos$cia, szerokoscig i profilem z zachowaniem
projektowanej niwelety,
- zageszczenie warstw,
- utrzymanie i ochrona wykonanej warstwy nawierzchni
przeprowadzenie wymaganych pomiaréw,
- odwiezienie sprzetu po zakonczonych robotach.

10. Przepisy zwigzane

10.1.Normy:

BN-8931-02:1964 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie ptyta.

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen

obcych.

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn.

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodg

bezposrednia.

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-B-06714/42:1979 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie S$cieralnosci w bebnie Los
Angeles.

PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
PN-B-06721:1987 Kruszywa mineralne. Pobieranie prébek.
BN-8931-02:1964 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatlcenia nawierzchni

podatnych i podioza przez obcigzenie ptyta.
PN-B-06714/26:1978 Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych.




NAWIERZCHNIE Z DESTRUKTU BITUMICZNEGO

1. Wstep
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (STWiOR)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem warstwy nawierzchni z destruktu bitumicznego, w zwigzku z remontem
drogi dojazdowej do gruntow rolnych Kazimierzéw — Zglinna Mata gm. Nowy Kaweczyn.

1.2. Zakres stosowania STWIOR

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem:
- warstwy nawierzchni z destruktu bitumicznego gr. 15 cm, po zageszczeniu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIOR sg zgodne z obowigzujacymi normami i specyfikacja
STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWIOR i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materiaty

2.1.Warunki ogodlne stosowania materiatow

Warunki ogdine stosowania materiatéw podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogélne”.
2.2.Stosowane materiaty

2.2.1. Kruszywo — destrukt asfaltobetonowy powinien znajdowac sie w granicach sktadu 0-50 mm, nie
by¢ zanieczyszczony innymi materiatami jak piasek, kamien, nie powinien tez wykazywaé oznak
Zlepiania sie poszczegdblnych czesci.

3. Sprzet
3.1.Warunki ogélne stosowania sprzetu

Warunki ogdélne stosowania sprzetu podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

3.2.Dobor sprzetu
Wykonawca powinien wykazac¢ sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

- sprzet mechaniczny do rozktadania kruszywa dostosowany do wielkosci koryt,



- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania i inne w zaleznosci od
potrzeb oraz ubijaki mechaniczne do zastosowania w miejscach trudno dostepnych dla innego
sprzetu,

- inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

4. Transport

4.1.Warunki ogolne transportu

Warunki ogolne transportu podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

4.2.Dobor srodkow transportu
4.2.1.Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywac sie w sposdb przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.

5. Wykonanie robot

5.1.0go6lne warunki wykonania robot

Ogodlne warunki wykonania robdt podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogoine”.
5.2.Zakres wykonywanych robét

Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu byta rowna
grubosci warstwy zatozonej w Dokumentacji Projektowej. Spadki poprzeczne i podiuzne nalezy
wykonac¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. Do rozktadania kruszywa (destruktu) stosuje sie
rowniarki albo uktadarki.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1.0gdIne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogélne”.
6.2.Kontrola jakosci wykonania robot

Kontrola powinna przebiega¢ zgodnie ze STWIOR i dotyczy¢ prawidtowosci wykonywania
poszczegoblnych elementow, zgodnosci robét z Dokumentacjg Projektowa i ST.

6.2.1. Wymagania dotyczace cech geometrycznych wykonanej warstwy nawierzchni:

- grubosc¢ nie moze rézni¢ sie od projektowanej o wiecej niz + 10%, 1 pomiar kontrolny nie
rzadziej niz co 50 m. Suma dozwolonych odchylen warstw konstrukcyjnych nie moze
negatywnie oddziatywac na konstrukcje nawierzchni jako catosci oraz na jej trwatos¢.

- réwnosé podtuzna - do 30 mm, 1 pomiar co 50 m, (mierzona tatg 4-metrowa),

- réwnos¢ poprzeczna - do 30 mm, 1 pomiar co 50 m, (mierzona tatag i poziomica),

- spadek poprzeczny - tolerancja do +1 % - 1 pomiar co 50 m,

- odchylenie od projektowanej osi drogi - do 3 cm, 1 pomiar co 25 m.



Poziom jakosci wykonanej nawierzchni nalezy uznac za zgodny z wymaganiami niniejszej STWIOR,
jezeli wszystkie wyniki badan spetniajg wymagania podane wyzej. W przypadku stwierdzenia uchybien
w wykonaniu, Inspektor nadzoru zaleca wykonanie poprawek i okresla termin ich wykonania.

Badania w czasie budowy obejmuja: sprawdzenie wtasciwosci materiatow, sprawdzenie grubosci
warstwy, szerokosci nawierzchni, réwnosci w profilu podtuznym i poprzecznym, sprawdzenie spadkéw
poprzecznych, sprawdzenie zageszczenia (prawidtowe, gdy stosunek modutu odksztatcenia wtérnego
do pierwotnego jest < 2,2 ; przy module wtérnym M,= 120 MPa). Zageszczenie podtoza pod destrukt
|s 2 1 ,O.

7. Obmiar robét.

Jednostkg obmiaru jest 1m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z destruktu na podstawie
Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie. Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien
obejmowac jakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchni nie wykazanych w Dokumentaciji
Projektowej lub nie zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

8. Odbior robot

Odbior podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie dokonywany jest na zasadach odbioru
robét opisanych w STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogdine”.

Inspektor nadzoru oceni wyniki badan i pomiaréw przedtozone przez Wykonawce zgodnie z punktem
6.

9. Podstawa ptatnosci

Ptatnos$¢ powinna nastapi¢ zgodnie ze STWIOR DM.00.00.00. ,Wymagania ogdélne” na podstawie
jednostek obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robét.

Cena wykonania czynnosci obejmuije:

prace pomiarowe, oznakowanie robét,
- sprawdzenie podioza, oczyszczenie,
- dostarczenie sprzetu i materiatéw na miejsce wbudowania,

- roztozenie warstwami zgodnie z zatozong grubos$cia, szerokoscig i profilem z zachowaniem
projektowanej niwelety,

- zageszczenie warstw,
- utrzymanie i ochrona wykonanej warstwy nawierzchni
przeprowadzenie wymaganych pomiardw,

- odwiezienie sprzetu po zakonczonych robotach.



INFORMACJA DOTYCZACA BEZPIECZENSTWA | OCHRONY ZDROWIA

podczas realizacji robét w ramach: remontu drogi dojazdowej do gruntéw rolnych Kazimierzow

— Zglinna Mata gm. Nowy Kaweczyn

Wykonywane roboty stwarzajg ryzyko powstania zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi w
rozumieniu ,Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, z dnia 23 czerwca 2003 roku (Dz. U.
Nr 120, poz. 1126). W zwiazku z w/w rozporzadzeniem kierownik budowy zobowigzany jest do

sporzadzenia planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zwanego ,Planem BIOZ".

Przy sporzadzaniu planu BIOZ” nalezy kierowac sie obowigzujacymi warunkami technicznymi

prowadzenia robot przepisami bhp, p. poz, a w szczegdélnosci:
- Prawo Budowlane z dnia 07.07.1994r (Dz. U. z 2000 Nr 106. P0z.1126) z p6zniejszymi zmianami.

- Rozporzadzenia Ministrow Komunikacji oraz Administracji Gospodarki Terenowej i Ochrony
Srodowiska z dnia 10.02.1977r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét

drogowych i mostowych (Dz. U. Nr 7, poz.30),

- Rozporzadzeni Ministra Pracy i polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r w sprawie og6inych

przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129, poz. 844)
1. Zakres robo6t oraz kolejnos¢ ich wykonywania:
Zakres:

- zabezpieczenie i organizacja placu budowy;
- roboty przygotowawcze;

- roboty ziemne;

- roboty nawierzchniowe;

- roboty wykonczeniowe.

Kolejnos¢ realizacji poszczegoinych obiektow:
- zabezpieczenie i organizacja budowy;

- roboty pomiarowe;

- roboty rozbiérkowe;

- wykonanie wykopu;



- wykonanie nasypow;

- profilowanie i zageszczenie podioza;
- wykonanie warstwy podbudowy;

- wykonanie nawierzchni z destruktu.

- ustawienie znakéw pionowych.

2. Wykaz istniejacych obiektéow budowlanych:
- kable telefoniczne;
- wodociag.

3. Elementy zagospodarowania terenu, ktére moga stworzy¢ zagrozenie bezpieczenstwa i

zdrowia ludzi:

Dla powyzszej inwestycji nie wystepuja elementy zagospodarowania terenu, ktére mogq

stwarzac zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi.
4. Przewidywane zagrozenia wystepujace podczas realizacji rob6t budowlanych

W trakcie realizacji remontu drogi moga wystapi¢ zagrozenia dla zdrowia w postaci hatasu,

wibracji i zapylenia oraz zagrozenia wypadkowe jak ruch drogowy, praca maszyn i urzadzen.

5. Sposdb przeprowadzenia instruktazu pracownikow przed przystapieniem do realizacji robot

szczegolnie niebezpiecznych.

Kierownik Budowy ma obowigzek przedstawi¢ zagrozenia wynikajace z prowadzenia prac
budowlanych oraz przygotowac i przeprowadzi¢ instruktaz na temat przestrzegania przepiséw BHP i

udzielenia pierwszej pomocy. Szkolenie powyzsze przeprowadza sie jako :

- szkolenie wstepne

- szkolenie na stanowisku pracy

- szkolenie okresowe.

Szkolenia te przeprowadzane sg w oparciu o programy poszczegoélnych rodzajéw szkolenia.

Szkolenia wstepne ogdlne przechodza wszyscy nowo zatrudnieni pracownicy. Obejmuje ono
zapoznanie pracownikow z podstawowymi przepisami bhp zawartymi w Kodeksie Pracy i

regulaminach pracy oraz zasadami udzielania pierwszej pomocy.

Szklenia na stanowisku pracy wg wymagan zawartych w Rozporzadzeniu MPPS z dnia 28.05.1996r w
sprawie szczegoétowych zasad szkolenia w dziedzinie BHP ( Dziennik Ustaw nr 62, poz.285 z
01.06.1996r). Celem instruktazu jest zapoznanie pracownikéw z zagrozeniami wystepujacymi przy
okreslonych pracach, sposobami ochrony oraz metodami bezpiecznego wykonania rob6t. Powinien
by¢ przeprowadzony przed dopuszczeniem do pracy oraz kazdorazowo przed rozpoczeciem dnia
roboczego. Czas trwania instruktazu powinien by¢ uzalezniony od przygotowania zawodowego
pracownikow, dotychczasowego stazu pracy oraz rodzaju pracy oraz rodzaju roboét i wystepujacych



zagrozen. Przeprowadza go osoba kierujaca pracownikami, wyznaczona przez pracodawce,
posiadajaca odpowiednie kwalifikacje i doswiadczenie zawodowe. Zakonczony powinien by¢
sprawdzianem wiadomosci stanowigcym podstawe dopuszczenia pracownika do wykonywania
odpowiednich prac. Fakt odbycia przez pracownika szkolenia powinien by¢ potwierdzony przez

pracownika na pismie oraz odnotowany w aktach osobowych.

Pracownicy muszg posiada¢ wymagane przepisami kwalifikacje i uprawnienia, badania lekarskie,
szkolenie BHP.

Instruktaz BHP powinien rowniez okreslac¢ zasady dziatania w przypadku wystgpienia zagrozenia:

e wstrzymanie pracy,

e ewentualna ewakuacja ludzi ze strefy zagrozenia,
e zabezpieczenie miejsca zagrozenia,

e ewentualne usuniecie zagrozenia.

Zgodnie z potencjalnymi zagrozeniami na danym stanowisku pracy, pracownicy powinni stosowaé

srodki ochrony indywidualne;j:
e podstawowe: ubrania, kamizelki w kolorze ostrzegawczym z elementami odblaskowymi
e specjalistyczne: kaski ochronne, ochronniki stuchu, rekawice antywibracyjne.

Bezposredni nadz6r nad robotami winni petni¢ uprawniony Kierownik budowy, majster i brygadzista.

Przy pracach budowlanych oraz prace przy obstudze sprzetu zmechanizowanego i pomocniczego
moze by¢ zatrudniony wytacznie pracownik kitéry posiada kwalifikacje przewidziane stosownymi

przepisami dla danego stanowiska pracy.

Jako zabezpieczenie medyczne na budowie powinna by¢ apteczka ze srodkami pierwszej pomocy
doraznej i osoba przeszkolona do jej udzielania.

Dokumentacja dotyczaca budowy i dokumenty do prawidtowej eksploatacji maszyn i urzadzen

technicznych powinny znajdowac sie u kierownika budowy.

6. Wskazania i sSrodki zapobiegajacych niebezpieczenstwo

Przed dopuszczeniem pracownika do pracy pracodawca zobowigzany jest zaopatrzy¢ go w odziez
ochronng i roboczag zgodnie z obowigzujgcymi w tym zakresie przepisami oraz okulary ochronne,
rekawice obuwie ochronne. Sprzet ochronny oraz narzedzia powinny posiada¢ aktualne atesty oraz
instrukcje okreslajace sposob ich uzytkowania.

Materiaty budowlane dostarcza¢, przemieszczac i wbudowywac pojazdami i urzagdzeniami
przystosowanymi do danego rodzaju materiatdéw i sprawnymi technicznie. Maszyny i srodki

transportowe musza by¢ wyposazone w lampy sygnalizacyjne i sygnalizatory jazdy do tytu.



Odcinki drogi na ktérych beda prowadzone prace nalezy oznakowac i zabezpieczy¢ znakami
ostrzegawczymi, zaporami, tasma ostrzegawczg i lampami ostrzegawczymi (w nocy). Wykluczone jest
prowadzenie prac poza miejscami oznakowanymi. Miejsca wystepowania zagrozen zostang

wygrodzone tasma biato — czerwong na wysokosci 1,1m w odlegtosci 1 m od krawedzi robo6t.

W przypadku wystepowania zagrozen przy pracy sprzetu ciezkiego teren bedzie wygrodzony jak

wyzej, dodatkowo strzezony przez pracownikow.

W przypadku wystapienia zagrozenia pracownik zobowigzany jest natychmiast zawiadomi¢ swojego
przetozonego i kierownika budowy.

Maszyny budowlane obstugiwa¢ moga jedynie pracownicy posiadajacy przeszkolenie, potwierdzone w
ksigzeczce operatoréw maszyn budowlanych.

Dokumentacja Techniczno- Ruchowa oraz dokumenty potwierdzajace odbiér urzadzenia przez Urzad
Dozoru Technicznego beda przechowywane w biurze lub u kierownika rob6t, ktérego pracownicy
uzytkujg ten sprzet.

Roboty szczegdlnie niebezpieczne moga by¢ wykonywane jedynie pod bezposrednim nadzorem
kierownika robot.

Plac budowy powinien by¢ zaopatrzony w podstawowe urzadzenia gasnicze w postaci gasnic
proszkowych, kocow p.poz, piasku, szpadli.

Organizacja placu budowy w tym organizacja Ruchu na czas budowy powinna zapewni¢ bezpieczng i
sprawng komunikacje oraz umozliwiajaca szybka ewakuacje na wypadek pozaru, awarii i innych

zagrozen.

Drogi ewakuacyjne prowadzone bezposrednio na teren budowy otwartej przestrzeni powinny by¢

drozne nie zablokowane zadnymi urzgdzeniami czy materiatami budowlanymi.

Na budowie powinna by¢ umieszczona tablica informacyjna z wykazem waznych telefon6w takich jak:
Pogotowie Ratunkowe, Straz Pozarna, Policja.



